
 

 

ICS 11.080 

CCS C 47 

      DB37 
山 东 省 地 方 标 准 

DB37/T 4188—2020 
      

 

 

应用于灭菌消毒场景的智能机器人 

运行条件 

Intelligent robot operating conditions in disinfection scenarios 

 

 

2020 - 11 - 10 发布 2020 - 12 - 10 实施 

山东省市场监督管理局   发 布  



DB37/T 4188—2020 

I 

目  次 

前言 ................................................................................ II 

1 范围 .............................................................................. 1 

2 规范性引用文件 .................................................................... 1 

3 术语和定义 ........................................................................ 1 

4 技术要求和指标 .................................................................... 2 

4.1 通用要求 ...................................................................... 2 

4.2 性能要求 ...................................................................... 2 

4.3 功能要求 ...................................................................... 3 

4.4 技术指标 ...................................................................... 3 

5 试验方法 .......................................................................... 4 

5.1 通用要求 ...................................................................... 4 

5.2 外观和结构 .................................................................... 4 

5.3 性能测试 ...................................................................... 4 

5.4 功能试验 ...................................................................... 5 

参考文献 ............................................................................ 10 

 



DB37/T 4188—2020 

II 

前  言 

本文件按照GB/T 1.1—2020《标准化工作导则 第1部分：标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。 

请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。 

本文件由山东省工业和信息化厅提出并组织实施。 

本文件由山东省人工智能标准化技术委员会归口。 

本文件起草单位：创泽智能机器人集团股份有限公司、山东大学、中国软件评测中心、山东省电子

信息产品检验院、山东锘博特智能科技有限公司、山东省物联网协会。 

本文件主要起草人：李庆民、万熠、巩潇、石秀芳、李翔、孙传佳、董政、张琴、侯广尧、梁西昌、

程伟。 


